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1.1. ควำมเป็นมำ 

ปัจจุบันรถนั่งผู้พิการหรือผู้ป่วยที่มีใช้อยู่ในโรงพยาบาลของรัฐหรือเอกชนเป็นรถนั่งผู้พิการ
แบบใช้ผู้พิการ หรือผู้ป่วยบังคับด้วยมือเพ่ือให้เกิดการเคลื่อนที่ ซึ่งก่อให้เกิดความไม่สะดวกกับผู้พิการ
หรือผู้ป่วยบางราย จึงมีผู้คิดค้นและประดิษฐ์รถนั่งผู้พิการไฟฟ้าที่ควบคุมโดยมือของผู้ใช้งานผ่านก้าน
ควบคุมท าให้รถนั่งผู้พิการเกิดการเคลื่อนที่ท าให้มีความสะดวกมากกว่าเดิม แต่มีใช้ไม่เพียงพอต่อ
ความต้องการของผู้พิการ หรือผู้ป่วย ที่มีความต้องการสูงซึ่งมีแนวโน้มเพ่ิมข้ึนเรื่อยๆ  

การน าเข้ารถไฟฟ้าส าหรับผู้พิการในปัจจุบันมีราคาค่อนข้างสูง ส่วนการผลิตภายในประเทศ
จะออกแบบรถไฟฟ้าผู้พิการหรือผู้ป่วยขึ้นใหม่ทั้งคันซึ่งควบคุมการเคลื่อนที่โดยก้านควบคุมเพียงอย่าง
เดียว เมื่อแบตเตอรี่หมดผู้ป่วยไม่สามารถเคลื่อนที่เองได้เนื่องจากไม่มีที่หมุนล้อส าหรับใช้มือบังคับการ
เคลื่อนที ่ 

งานวิจัยนี้เป็นการออกแบบพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติ และสร้างอุปกรณ์เสริมกึ่งอัตโนมัติ
ส าหรับรถนั่งผู้พิการหรือผู้ป่วยแบบใช้มือบังคับการเคลื่อนที่ ให้เป็นรถนั่งผู้พิการไฟฟ้ากึ่งอัตโนมัติที่ผู้
พิการหรือผู้ป่วยสามารถควบคุมการเคลื่อนที่โดยการควบคุมผ่านก้านควบคุม และในขณะที่แหล่ง
พลังงานมีไม่เพียงพอหรือไม่สามารถใช้ระบบควบคุมกึ่งอัตโนมัติเพ่ือบังคับการเคลื่อนที่ของรถนั่งผู้
พิการหรือผู้ป่วยได้ ยังสามารถใช้มือบังคับการเคลื่อนที่ต่อไปได้ จึงเพ่ิมความสะดวกในการใช้งานมาก
ขึ้นเนื่องจากสามารถใช้ได้ทั้ง 2 ระบบคือระบบควบคุมไฟฟ้าโดยใช้ก้านควบคุม และระบบใช้มือบังคับ
การเคลื่อนที่ รวมถึงมีราคาที่ถูกกว่าการน าเข้าจากภายนอกประเทศ และซ่อมบ ารุงรักษาง่ายกว่าเดิม 
ดังตารางที่1. 

 
ตารางที ่1.1 การเปรียบเทียบรถนั่งผู้พิการแบบต่างๆที่มีใช้ในประเทศไทย 

 รถนั่งผู้พิการชนิดมือ
บังคับการเคลื่อนที่ 

(ผลิตในประเทศไทย) 

รถนั่งผู้พิการไฟฟ้า 
(น ำเข้ำจำก
ต่ำงประเทศ) 

รถนั่งผู้พิการชนิดมือบังคับ
การเคลื่อนที่ และระบบ

ควบคุมก่ึงอัตโนมัติ 
(งำนวิจัย) 

ผู้ผลิต ภายในประเทศไทย ต่างประเทศ ภายในประเทศไทย 
ราคา 3,000 - 8,000 60,000 – 150,000 20,000 – 30,000 
โอกาสในการมีไว้ใช้
งานของผู้พิการ 

สูง ต่ า ปานกลาง 

ระบบควบคุม ใช้มือบังคับล้อ ใช้ระบบไฟฟ้า ใช้ได้ทั้งระบบมือบังคับล้อ 
และระบบไฟฟ้า 

ความเหมาะสมกับ
สรีระคนไทย 

เหมาะสม ค่อนข้างเหมาะสม เหมาะสม 
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การได้รับความ
สะดวกสบายส าหรับ
ผู้ใช้ 

ปานกลาง สูง สูง 

การดูและรักษา ง่าย ต้องให้ช่างผู้เชี่ยวชาญ ดูแลรักษาได้โดยคนไทย 
ราคาในการซ่อม
บ ารุง 

ถูก แพง ปานกลาง 

ขนาดมิติ เหมาะสม ค่อนข้างใหญ่ เหมาะสม 
น้ าหนัก เบา หนัก ปานกลาง 
ความสวยงาม ปานกลาง มาก ปานกลาง 
 
1.2. วัตถุประสงค์ของกำรวิจัย 

1.2.1 เพ่ือศึกษาระบบควบคุมอัตโนมัติส าหรับประยุกต์ใช้กับรถนั่งผู้พิการ ให้เป็นรถนั่งผู้
พิการไฟฟ้ากึ่งอัตโนมัติ  

1.2.2 เพ่ือออกแบบพัฒนา และประดิษฐ์อุปกรณ์เสริมส าหรับรถนั่งผู้พิการ ให้เป็นรถนั่งผู้
พิการไฟฟ้ากึ่งอัตโนมัติ 

1.2.3 ทดสอบประสิทธิภาพของสิ่งประดิษฐ์ที่พัฒนาขึ้นโดยผู้ใช้งาน 
 1.2.4 ศึกษาเศรษฐศาสตร์วิศวกรรม 
 
1.3 ขอบเขตของโครงกำรวิจัย   

งานวิจัยนี้มุ่งเน้นการออกแบบพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติ และประดิษฐ์อุปกรณ์เสริมให้กับ
รถนั่งผู้พิการแบบมือบังคับการเคลื่อนที่ ให้เป็นรถนั่งผู้พิการไฟฟ้ากึ่งอัตโนมัติ ซึ่งสามารถใช้ได้ทั้ง 2 
ระบบ คือ ระบบควบคุมด้วยไฟฟ้าโดยก้านควบคุม และควบคุมด้วยมือบังคับการเคลื่อนที่  
 
1.4. วิธีกำรด ำเนินงำน  
 

กิจกรรม เดือน 
 พ.ค. 

57 
มิ.ย. 
57 

ก.ค. 
57 

ส.ค. 
57 

ก.ย. 
57 

ต.ค. 
57 

พ.ย. 
57 

ธ.ค. 
57 

1. เตรียมเครื่องมือ อุปกรณ์ 
วัสดุในการท าวิจัย   

        

2. ด าเนินการวิจัย          
2.1 การออกแบบระบบ
ควบคุมอัตโนมัติ 

        

2.2 การออกแบบระบบการ
ติดตั้งอุปกรณ์เสริม เช่น
มอเตอร์, ระบบส่งก าลัง 
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2.3 ก า ร อ อ ก แ บ บ ร ะ บ บ
แหล่งจ่ายไฟ 

        

2.4 การออกแบบระบบการ
ควบคุมการเคลื่อนที่ด้วยก้าน
ควบคุม 

        

2.5 เขียนโปรแกรมควบคุม
การท างานของอุปกรณ์ 

        

3 .  ร ว บ ร ว ม ข้ อ มู ล แ ล ะ 
วิเคราะห์ข้อมูลเพ่ือปรับแต่ง
โปรแกรม 

        

4 .  ส รุ ป ผลและถ่ า ยทอด
เทคโนโลยี 

        

5. จัดท าเล่มรายงานการวิจัย         
 
1.5. ประโยชน์ที่คำดว่ำจะได้รับ 
1.5.1 ด้านวิชาการ 

- ได้ระบบควบคุมอัตโนมัติส าหรับรถนั่งผู้พิการชนิดมือบังคับการเคลื่อนที่ 
- ได้รถนั่งไฟฟ้าผู้พิการกึ่งอัตโนมัติ 
- สามารถน าระบบควบคุมอัตโนมัติต่อยอดเพ่ือใช้ผลิตอุปกรณ์เสริมควบคุมอัตโนมัติให้กับรถ

นั่งผู้พิการแบบมือบังคับการเคลื่อนที่ให้เป็นรถนั่งผู้พิการไฟฟ้ากึ่งอัตโนมัติชนิดอ่ืนได้ 
- ลดปริมาณการน าเข้ารถไฟฟ้าส าหรับผู้พิการ เนื่องจากเป็นรถต้นแบบ 
- นิสิต นักศึกษาในสถาบัน บุคลากรในหน่วยงานของรัฐบาลและเอกชนและประชาชนที่มี

ความสนใจได้รับการถ่ายทอดความรู้เพื่อน าไปประยุกต์ใช้ 
- น าองค์ความรู้ในงานวิจัยในครั้งนี้ไปใช้ประโยชน์ต่อการเรียนการสอนของนักศึกษาสามารถ

น าไปเป็นส่วนประกอบของการเรียนการสอนในรายวิชาการควบคุมอันดับและพีแอลซี และวิชาอ่ืนๆที่
เกี่ยวข้อง รวมทั้งสามารถน ากระบวนการคิดไปปรับใช้กับนักศึกษาที่ท าปัญหาพิเศษในระดับปริญญา
ตรีได ้

- เสนอข้อมูลงานวิจัยในงานประชุมวิชาการ และตีพิมพ์เผยแพร่ในวารสารทางวิชาการ
ระดับชาติ 

- ได้นักวิจัยหน้าใหม่เพ่ิมข้ึน 
 

1.5.2 ด้านนโยบาย 
- สอดคล้องกับนโยบายและยุทธศาสตร์: การวิจัย ฉบับที่ 8 (พ.ศ. 2555-2559) ซึ่งสอดรับ

กับ 
แนวทางพัฒนาประเทศ บนพื้นฐานเศรษฐกิจพอเพียง โดยสามารถน าผลวิจัยที่ได้รับไปใช้ประโยชน์ใน
เชิงเศรษฐกิจและสังคม ในระดับชุมชน ตลอดจนเชื่อมโยงไปสู่การพัฒนาเชิงพาณิชย์ต่อไป 
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1.5.3 ด้านเศรษฐกิจ / พาณิชย์ 
- ส่งเสริมเศรษฐกิจและลดการน าเข้าในภาคอุตสาหกรรม ซึ่งองค์ความรู้ที่ได้จากงานวิจัย

สามารถน าไปต่อยอดในเชิงพาณิชย์ได้ 
 

1.5.4 ด้านสังคมและชุมชน 
- สร้างความเข้มแข็งของชุมชนและของประเทศ 
- ลดค่าใช้จ่ายภายในครัวเรือน 
- ได้เครือข่ายนักวิจัยเพ่ือพัฒนาเครื่องมือจากองค์กรต่างๆที่เกี่ยวข้องและใกล้ชิดสถาน

ประกอบการพยาบาลเช่น อบต. อบจ. สถาบันการศึกษา และภาคอุตสาหกรรม 
  

 




