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บทท่ี 3 
วิธีด ำเนินกำรวิจัย 

 
3.1 วิธีด ำเนินกำรวิจัยกำรพัฒนำระบบควบคุมกึ่งอัตโนมัติส ำหรับรถนั่งผู้พิกำรชนิดมือบังคับกำร
เคลื่อนที่         
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

เตรียมเครื่องมือ อุปกรณ์ วัสดุในการท าวิจัย 

ออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ 

ออกแบบระบบการติดตั้งอุปกรณ์เสริม เช่น
มอเตอร์, ระบบส่งก าลัง 

ออกแบบระบบแหล่งจ่ายไฟ 

ออกแบบระบบการควบคุมการเคลื่อนที่ด้วยก้าน
ควบคุม 

เขียนโปรแกรมควบคุมการท างานของอุปกรณ์ 

รวบรวมข้อมูลและ วิเคราะห์ข้อมูลเพ่ือปรับแต่ง
โปรแกรม 

สรุปผลและถ่ายทอดเทคโนโลยีกับองคก์รที่
เกี่ยวข้อง 
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3.2 กำรออกแบบโครงสร้ำงกำรเขียนโปรแกรมควบคุมฟัซซ่ีลอจิกโดยใช้ Ladder Diagram 
                                                                                                                                                                                                                                         

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ใช่ 

ไม่ใช่ 

 เร่ิมตน้ 

 ตรวจสอบเง่ือนไข 
เปิดระบบควบคุม 

 สญัญาณควบคุม 
(Joy Stick) 

 ค านวณหาค่า 
ความผิดพลาด 

 
การควบคุมดว้ยฟัซซ่ี 

 
ควบคุม 

ความเร็วรอบมอเตอร์ลอ้ขวา 
ความเร็วรอบมอเตอร์ลอ้ซา้ย 

 จบโปรแกรม 
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3.3 ประชำกรและกลุ่มตัวอย่ำง 
ประชากรกลุ่มตัวอย่างได้แก่ กลุ่มชุมชนบ้านท่าศาลา อ าเภอท่าใหม่ จังหวัดจันทบุรี ที่ได้รับ

การถ่ายทอดองค์ความรู้และเทคโนโลยี ซึ่งจ านวนประชากรที่ได้รับการถ่ายทอดองค์ความรู้ของการ
อบรมเชิงปฏิบัติการในการพัฒนาระบบควบคุมกึ่งอัตโนมัติส าหรับรถนั่งผู้พิการชนิดมือบังคับการ
เคลื่อนที ่ไม่น้อยกว่า 20 คน 
 
3.4 เครื่องมือและอุปกรณ์ที่ใช้ในกำรวิจัย 

3.4.1 เครื่องมือช่างไฟฟ้า เช่น คีม ไขควง คัตเตอร์ มัลติมิเตอร์ หัวแร้ง ประแจ และอ่ืนๆ 
เป็นต้น 
 3.4.2 ไมโครคอนโทรลเลอร์ชนิด PIC16F877A 
 3.4.3 ชุดควบคุมการเคลื่อนที่มอเตอร์ 
 3.4.4 รถนั่งผู้พิการชนิดบังคับด้วยมือ 
 3.4.5 สายไฟ ขั้วต่อ Connectors  
 
3.5 สถำนที่ท ำกำรทดลอง / เก็บข้อมูล 

3.5.1 คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรมและอัญมณีศาสตร์ 
3.5.2 กลุ่มชุมชนบ้านท่าศาลา อ าเภอท่าใหม่ จังหวัดจันทบุรี 

                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                               
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 




