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ภาคผนวก 
 

แสดงภาพขั้นตอนการด าเนินงานทั้งหมด 
ของการจัดสร้างจักรยานไฟฟ้ากึ่งอัตโนมัติ 
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ภาพที่ ผ.1 แสดงลักษณะของจักรยานที่น ามาพัฒนาเป็นจักรยานไฟฟ้ากึ่งอัตโนมัติ 
 

 
 

ภาพที่ ผ.2 แสดงลักษณะการติดตั้ง Hub Motor บริเวณล้อหลังของจักรยานต้นแบบ 
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ภาพที่ ผ.3 แสดงลักษณะการถอดมือเบรคเดิมออกเพ่ือติดตั้งใหม่ 
 

 
 

ภาพที่ ผ.4 แสดงลักษณะการติดตั้งมือเบรกใหม่และชุดคันบิดเร่งเพ่ือควบคุมความเร็วในการใช้งาน 
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ภาพที่ ผ.5 แสดงลักษณะการติดตั้งชุดกล่องคอนโทรลในกล่องพลาสติกกันน้ า 

 

 
 

ภาพที่ ผ.6 แสดงลักษณะการติดตั้งแบตเตอรี่และอุปกรณ์จับยึดลงในกล่องพลาสติกกันน้ า 
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ภาพที่ ผ.7 แสดงลักษณะการต่ออนุกรมแบตเตอรี่ การติดตั้งขั้วชาร์จไฟและการติดตั้งสวิทซ์กุญแจ 
 

 
 
ภาพที่ ผ.8 แสดงลักษณะการติดตั้งกล่องพลาสติกกันน้ าบริเวณท้ายจักรยาน 
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ภาพที่ ผ.9 แสดงลักษณะอุปกรณ์ชุดชาร์จกลับขณะปั่น 
 

 
 

ภาพที่ ผ.10 แสดงลักษณะการติดตั้งอุปกรณ์ที่ใช้ทั้งหมดลงกล่องพลาสติกกันน้ า 
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ภาพที่ ผ.11 แสดงลักษณะการ Wiring สายไฟฟ้าตลอดทั้งระบบ 
 

 
 

ภาพที่ ผ.12 แสดงลักษณะการ ติดตั้งเครื่องวัดความเร็วรอบของจักรยานไฟฟ้าขณะใช้งาน 
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ภาพที่ ผ.13 แสดงลักษณะการ ติดตั้งเครื่องวัดกระแสไฟฟ้าของจักรยานไฟฟ้าขณะใช้งาน 
 

 
 

ภาพที่ ผ.14 แสดงลักษณะรูปแบบของวงจรไฟฟ้าก่อนติดตั้งชุดชาร์จกลับขณะปั่น 
 



48 

 
ภาพที่ ผ.15 แสดงลักษณะรูปแบบของวงจรไฟฟ้าก่อนติดตั้งชุดชาร์จกลับขณะปั่น 
 

 
 

ภาพที่ ผ.16 แสดงลักษณะการต่อวงจรไฟฟ้าตลอดทั้งระบบของจักรยานไฟฟ้ากึ่งอัตโนมัติ 
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ภาพที่ ผ.17 แสดงลักษณะเนินลาดชันที่จักรยานไฟฟ้ากึ่งอัตโนมัติสามารถไต่ระดับได้สูงสุด คือ 35 องศา 
 

 
 

ภาพที่ ผ.18 แสดงลักษณะของเครื่องชาร์จประจุแบตเตอรี่ขนาด 36 โวลท์ 
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ภาพที่ ผ.19 แสดงลักษณะรูปแบบจักรยานไฟฟ้ากึ่งอัตโนมัติที่เสร็จสมบูรณ์แล้ว (มุมมองด้านข้าง) 
 

 
 

ภาพที่ ผ.20 แสดงลักษณะรูปแบบจักรยานไฟฟ้ากึ่งอัตโนมัติที่เสร็จสมบูรณ์แล้ว (มุมมองด้านท้าย) 
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