
 

บทท่ี 2 

แนวคิด ทฤษฎีและงานวิจัยท่ีเก่ียวของ 
 

ในการศึกษาครั้งนี้ คณะผูวิจัยไดศึกษาคนควาแนวคิด ทฤษฎี และงานวิจัยท่ีเก่ียวของ ซ่ึง

ประกอบไปดวย 

  2.1 ความหมายของฟารมอัจฉริยะ 

  2.2 หลักการทำงานของฟารมอัจฉริยะ 

  2.3 เทคโนโลยีท่ีเก่ียวกับระบบฟารมอัจฉริยะ 

  2.4 การพัฒนาระบบฟารมอัจฉริยะ 

  2.5 ขอมูลท่ีไดจากสมารทฟารม 

  2.6 เทคโนโลยีท่ีใชในการทำเกษตรกรรมความแมนยำสูง 

  2.7 เทคโนโลย ีMicro - Climate 

  2.8 งานวิจัยเก่ียวของ 

 

2.1 ความหมายของฟารมอัจฉริยะ  

ฟารมอัจฉริยะ (Smart Farm) หมายถึง เกษตรท่ีมีความแมนยำ (Precision Farm) เปนการ

ทำฟารมโดยการนำวิทยาศาสตรเทคโนโลยีสารสนเทศมาใชเปนเครื่องมือเพ่ือกอใหเกิดความสะดวก 

และงายตอการจัดการทางการเกษตร ชวยใหสามารถประมวลผลไดอยางรวดเร็วและถูกตองแมนยำ 

ลดการสูญเสียและสามารถใชทรัพยากรไดอยางคุมคา เพ่ิมปริมาณและคุณภาพผลผลิต ชวยลดตนทุน 

เพ่ิม ความปลอดภัยใหกับผูบริโภคและสิ่งแวดลอม และมีมาตรฐานสากล การทำฟารมอัจฉริยะเปน

การทำการเกษตรแบบควบคูกับนวัตกรรมซ่ึงเปนท่ีนิยมอยางมากในตางประเทศเชนสหรัฐอเมริกา 

และออสเตรเลีย ในปจจุบันเริ่มแพรหลายไปยังประเทศทวีปยุโรป ญ่ีปุน มาเลเซีย และอินเดียเปนตน 

ประเทศเหลานี้เปนประเทศท่ีมีการพัฒนาทางเทคโนโลยีสารสนเทศสูง และมีประสิทธิภาพมีการนำ

เทคโนโลยีมาปรับใชกับการเกษตรเพ่ือใหมีประสิทธิภาพมากข้ึนและสามารถลดการใชแรงงานเพ่ือ

การเกษตรไดมากข้ึน เนื่องจากในปจจุบันแรงงานในสวนภาคเกษตรลดนอยลง 

ฟารมอัจฉริยะเปนรูปแบบการทำเกษตรแบบใหมท่ีจะทำใหการทำไรทำนา มีภูมิคุมกันตอ

สภาพภูมิอากาศท่ีเปลี่ยนแปลงไปโดยการนำเอาขอมูลของภู มิอากาศท้ังในระดับพ้ืนท่ียอย 

(Microclimate) ระดับไร (Macroclimate) และระดับมหภาค (Macroclimate) มาใชในการบริหาร
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จัดการ เพ่ือท่ีจะดูแลพ้ืนท่ีเพาะปลูกใหสอดคลองกับสภาพภูมิอากาศท่ีเกิดข้ึน อีกท้ังยังรวมถึงการ

เตรียมพรอมรับมือกับสภาพอากาศท่ีจะเปลี่ยนแปลงไปในอนาคตได 

ความแตกตางระหวางเกษตรอัจฉริยะและเกษตรดั้งเดิม คือฟารมอัจฉริยะมีการใชทรัพยากร 

อยางถูกตองแมนยำตรงตอความตองการของพืช ชวยลดการสูญเสียทรัพยากร และยังชวยลดตนทุน

การผลิตรวมถึงลดการใหปุยและสารกำจัดศัตรูพืชในระดับท่ีเกินความตองการของพืช หรือการใหท่ีไม

ตรงกับโรคหรือศัตรูพืช สิง่เหลานี้สงผลใหเกิดสารพิษตกคางในดินและเกิดการดื้อยา กอใหเกิดผลเสีย

กับพ้ืนท่ีทางเกษตรและสิ่งแวดลอมท่ีเปนปญหาของการทำฟารมแบบท่ัวไป อีกท้ังพันธุพืชและ

สภาพแวดลอมท่ีแตกตางกันในแตละพ้ืนท่ีสงผลใหไดผลผลิตท่ีตางกัน เกษตรอัจฉริยะมีการบริหาร

จัดการพ้ืนท่ีอยางเหมาะสม สามารถควบคุมผลผลิตไดอยางสม่ำเสมอในแตละพ้ืนท่ีเปนเหตุใหตองมี 

การตรวจสอบและคำนวณรายไดตอพ้ืนท่ีปลูกยอยของแตละพ้ืนท่ีและประเมินตนทุนการผลิต รายได 

และคำนวณเปนผลกำไรท่ีไดจากการผลิตรายไดและคำนวณเปนผลกำไรท่ีไดจากการผลิตพืชผลในแต

ละฤดูกาล นำไปสูการวางแผนการผลิตในฤดูกาลถัดไปไดอยางแมนยำ สรางกำไรใหกับเกษตรอยาง

คุมคา  

ดังนั้นสามารถสรุปไดวาการทำการเกษตรแบบอัจฉริยะนั้นจะมีตองมีการกำหนดรูปการ

ทำงานแบบเปนข้ันตอน มีการเก็บขอมูลเพ่ือนำมาประเมินและวิเคราะหการทำงาน และสามารถ

ตรวจสอบท่ีไปท่ีมาของผลผลิต พรอมท้ังติดตามผล ซ่ึงแตกตางกับการทำเกษตรแบบดั้งเดิมท่ีเปนการ

ทำตามกันมา ตั้งแตรุนบรรพบุรุษ ไมมีการลำดับข้ันตอนการทำงานอยางชัดเจน อีกท้ังยังไมมี

กระบวนการเก็บขอมูล เพ่ือประเมินผล หรือการดำเนินการติดตามหรือควบคุมผลผลิต 

 

2.2 หลักการทำงานของฟารมอัจฉริยะ  

หลักการของการทำงานระบบฟารมอัจฉริยะสามารถแยกออกเปน 5 ข้ันตอนดังนี้ 

1) การเก็บรวบรวมขอมูล (Data Collection) คือการเก็บขอมูลของดินน้ำแสง

ภูมิอากาศ ผลผลิต เปนตน ดวยวิธีการและเทคโนโลยีตาง ๆ เชน เครือขายเซ็นเซอร สถานีตรวจวัด

อากาศ ภาพถายดาวเทียม เครื่องแสกนสภาพดิน เปนตน 

2) การวินิจฉัยขอมูล (Diagnostics) คือการสรางกรองและเก็บขอมูลท่ีเปนประโยชนเขา

สูฐานขอมูลซ่ึงมักจะใชเทคโนโลยีภูมิสารสนเทศ (GIS)  

3) การวิเคราะหขอมูล (Analysis) คือ การวิเคราะหขอมูล การทำนายผลผลิตเชิงพ้ืนท่ี 

รวมไปถึงการวางแผนจัดการ เชน เทคโนโลยี Crop Modeling ซ่ึงจะนำขอมูลตาง ๆ มาทำโมเดลเพ่ือ

หาความสัมพันธกับผลผลิตท่ีเก็บเก่ียวได  

4) การดำเนิ นการตามแผนปฏิ บั ติ งาน  (Precision Field Operations) คื อการ

ปฏิบัติการตามแผนท่ีวางไว เชนการหยอดปุยดวยรถขับเคลื่อนดวย GPS การติดตั้งโปรแกรมการให
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น้ำ การใหปุยหรือยาฆาแมลงดวยแคปซูลนาโน ซ่ึงสามารถควบคุมการปลดปลอยตามเง่ือนไขท่ี

กำหนด เปนตน 

5) การประเมินผล (Evaluation) คือการประเมินผลการปฏิบัติงานวามีประสิทธิภาพ

มากนอยเพียงใด คุมคาแกการลงทุนหรือไม โดยใชเทคโนโลยีดานการเงิน และเศรษฐศาสตร

อุตสาหกรรม 

การทำฟารมอัจฉริยะนอกจากตองมีการกำหนดข้ันตอนการดำเนินงานท่ีชัดเจน และเปน

ระบบแลว ยังตองมีการนำเอาเทคโนโลยีในรูปแบบตางๆ มาเพ่ือประยุกตใชกับการทำฟารมอัจฉริยะ 

โดยจะตองมีการคัดเลือกเอาเทคโนโลยีท่ีเหมาะสมไปใชในฟารม เพ่ือใหเกิดประสิทธิภาพสูงสุด  

 

2.3 เทคโนโลยีที่เกี่ยวกับระบบฟารมอัจฉริยะ  

ในการทำงานของฟารมอัจฉริยะมีเทคโนโลยีท่ีเก่ียวของหลากหลาย ยกตัวอยางเชน  

1) ระบบกำหนดตำแหนงบนพ้ืนผิวโลก (Global Positioning System : GPS) เปน

เทคโนโลยีในการระบุพิกัดหรือตำแหนงบนพ้ืนผิวโลกโดยใชดาวเทียม จำนวน 24 ดวง สามารถระบุ

ตำแหนงไดอยางแมนยำ 1-3 เมตร เชนการผลิตรถไถ ท่ีควบคุมดวย GPS ของบริษัท John Deere 

ในสหรัฐอเมริกา สามารถทำหนาท่ีพรวนดิน หยอดปุย และเก็บเก่ียวอัตโนมัติ มีระบบควบคุมการ

บังคับการเลี้ยวของพวงมาลัยทำใหสามารถวิ่งไปกลับตลอดท้ังแปลงตามแผนท่ีและคำสั่งท่ีระบุ โดย

สามารถหยอดปุยหรือสารกำจัดศัตรูพืชในพ้ืนท่ีท่ีมีความแตกตางกันตามความเหมาะสมของแผนท่ี

สภาพดินท่ีไดทำการเก็บขอมูลในฐานขอมูล และเขาสูข้ันตอนการประมวลผลตามความตองการของ

พ้ืนท่ี  

2) ระบบสารสนเทศทางภูมิศาสตร (Geographic Information System : GIS) เปน

เทคโนโลยีในการรวบรวมและวิเคราะหขอมูลเชิงพ้ืนท่ี แลวนำมาแสดงผลในรูปแบบตาง ๆ โดยมี

ความสามารถในการเก็บขอมูลไดหลากหลายมิติท่ีมีความเก่ียวของกับพิกัดของพ้ืนท่ี จากนั้นนำมา

วิเคราะหผล โดยในอดีตเทคโนโลยี GIS มีราคาสูง และมีวิธีการใชท่ียุงยากซับซอน จึงไมเปนท่ีนิยมใช

งาน นอกจากเฉพาะหนวยงานราชการท่ีเก่ียวของ ตอมาเกิดเทคโนโลยีกูเก้ิล เอิรท (Google Earth) 

เกิดข้ึน ท่ีสามารถใชงานไดไมตองเสียคาใชจาย และสามารถใชงานไดงาย ไมมีวิธีการท่ีชับซอน 

หากแตยังขาดความสามารถในการประมวลผลไดในหลายมิตินอกจากพิกัดสถานท่ี  

3) การับรูจากระยะไกล (Remote Sensing : RS) เปนเครื่องมือท่ีใชในการเก็บขอมูล

พ้ืนท่ี โดยอาศัยคลื่นแสงในชวงความยาวคลื่นตาง ๆ และคลื่นแมเหล็กไฟฟาในรูปแบบตาง ๆ เชน 

เรดาร ไมโครเวฟวิทยุ ฯลฯ จัดเปนเทคโนโลยีท่ีเหมาะสมกับการใชงานในพ้ืนท่ีขนาดใหญ ในอดีตมี

การนำเทคโนโลยีนี้มาใชในการเกษตร แตเปนการใชงานในระดับภาครัฐ ยังไมมีการนำมาใชกับบริษัท 

หรือฟารมของเกษตรกร เนื่องจากมีราคาคอนขางสูง ทำใหเกษตรกรเขาถึงเทคโนโลยีไดยาก แตใน
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ปจจุบันเทคโนโลยี RS มีราคาถูกลงและสามารถใชงานไดงาย ขอมูลท่ีไดเปนขอมูลของพ้ืนท่ีกวาง 

ดังนั้นการนำมาใชสำหรับพ้ืนท่ียอย ๆ ในระดับฟารม จึงตองมีการแปลผลเพ่ือใหเกิดความถูกตอง

แมนยำมากข้ึน  

4) การรับรูระยะใกล (Proximal Sensing : PS) เปนเทคโนโลยีการใชเซ็นเซอรวัดขอมูล

ตาง ๆ เชน เซ็นเซอรตรวจอากาศ เซ็นเซอรวัดความชื้นดิน เซ็นเซอรตรวจวัดโรคพืช เซ็นเซอรวัด

ปริมาณ ผลผลิตเปนตนเซ็นเซอรเหลานี้สามารถทำงานรวมกับระบบเครือขายไรสาย โดยนำไปติดตั้ง

ในพ้ืนท่ีเพ่ือเก็บขอมูลตาง ๆ เชนความชื้นในดินอุณหภูมิปริมาณแสงการเกิดโรคเปนตน โดยติดตั้งให

ครอบคลุมพ้ืนท่ีของฟารม จากนั้นเซ็นเซอรเหลานี้จะทำหนาท่ีสงผานขอมูลไปยังศูนยบัญชาการกลาง

ของฟารม เชนบริษัท Accenture ในประเทศสหรัฐอเมริกาใชเซ็นเซอร 17 ตัว ติดตั้งในไรองุนพ้ืนท่ี 

10 ไร สงขอมูลแบบเรียลไทมควบคุมการเปดปดวาลวน้ำอัตโนมัติ เม่ือพืชตองการน้ำและใหใน

ปริมาณท่ีพืชตองการและสอดคลองกับขอมูลอากาศในทองถ่ินนั้น ๆ ดวย นอกจากนี้ยังมีเซ็นเซอรบาง

ประเภทใชสำหรับการเฝาระวังโรคพืช โดยตรวจจับโมเลกุลตัวบงชี้บางชนิดท่ีสื่อวา พืชกำลังจะเปน

โรคกอนท่ีจะลุกลามทำใหเกิดความเสียหายกับฟารม ซ่ึงหนวยงานราชการท่ีมีหนาท่ีในการกำกับดูแล

และชวยเหลือเกษตรกรควรหันมาให ความสำคัญกับเทคโนโลยีดังกลาว เพ่ือใหสามารถแกปญหา

ใหกับเกษตรกรไดอยางทันทวงที ไมสงผลกระทบใหเกิดความเสียหายกับผลผลิตได  

5) เทคโนโลยีจัดการพ้ืนท่ีตามความเหมาะสม (Variable Rate Technology: VRT) 

หรือ เทคโนโลยีการใหปุยใหน้ำ สารเคมีควบคุมศัตรูพืชตามสภาพความแตกตางของพ้ืนท่ี โดยมักจะ

ใชรวมกับเทคโนโลยี GPS เชนเดียวกับการใชรถไถใหปุยอัตโนมัติ ท้ังนี้อาจจะใชงาน รวมกับ

เทคโนโลยีการรับรูระยะใกล เพ่ือความถูกตองและแมนยำมากยิ่งข้ึน  

6) เทคโนโลยีเพ่ือการตัดสินในระบบการทำฟารม (Crop Models and Decision 

Support System: DSS) เปนการบูรณาการ 5 เทคโนโลยีไวดวยกัน เพ่ือใชประกอบการตัดสินใจใน

การ ปฏิบัติงานในฟารม และยังสามารถชวยในเรื่องการทำนายผลผลิตท่ีจะสามารถเก็บเก่ียวได โดย

ทำนายจากขอมูลผลผลิตในอดีตควบคูกับขอมูลสภาพอากาศ ซ่ึงถือเปนปจจัยหลักในงานดาน

เกษตรกรรม ระบบ DSS จะทำการเก็บรวบรวมขอมูลจากอดีต รวมกับขอมูลแบบเรียลไทม และอาจ

ผสมกับขอมูลจากหนวยงานภาครัฐ แลวเสนอใหเจาของฟารมทำการตัดสินใจวาจะทำการผลิตสินคา

เกษตรนั้น ๆ อีกหรือไม นอกจากนี้ยังสามารถนำเอาประยุกตใชสำหรับการกำหนดเขตพ้ืนท่ีเหมาะสม

ตอสภาพพ้ืนท่ีแตละแหลง เพ่ือใหเกิดการใชพ้ืนท่ีท่ีเพาะปลูกอยางมีประสิทธิภาพ ซ่ึงในปจจุบันถือวา

การกำหนดเขตพ้ืนท่ีปลูกพืชนับเปนสิ่งสำคัญและเปนนโยบายท่ีทางภาครัฐตองการใช ในข้ันตอนนี้

เปนการประมวลผลจาก ขอมูลท่ีไดเก็บรวบรวมไวในฐานขอมูล โดยสงขอมูลผานการใชระบบการรับรู

จากระยะไกล แลวนำผลท่ีไดมาประมวลผล แลวสงตอไปยังหนวยศูนยกลางหลัก เพ่ือเปนการ

ตัดสินใจในการจัดการฟารมใหมีความแมนยำสูง และเหมาะสมกับความตองการของพืช ซ่ึงในสมัย
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แรก ๆ มีการทดลองการนำเอาเทคโนโลยีในรูปแบบตาง ๆ มาประยุกตใช ซ่ึงในบางครั้งก็มีท้ังสำเร็จ

และลมเหลว และในปจจุบันก็ยังตองมีการทดลองตอไปเรื่อย ๆ เพ่ือใหตรงกับความตองการของ

เกษตรกร และใหระบบฟารมอัจฉริยะมีประสิทธิภาพมากยิ่งข้ึน  

 

2.4 การพัฒนาระบบฟารมอัจฉริยะ  

เนื่องจากจำนวนประชากรโลกท่ีเพ่ิมข้ึนสูงความตองการอาหารจึงมากข้ึนตามไปดวย ในขณะ

ท่ีพ้ืนท่ีเพาะปลูกและการทำฟารมลดลง ภาคอุตสาหกรรมรุกลานท่ีทำการเกษตรท่ีมีอยูเดิม อีกท้ังเม่ือ

สภาพอากาศท่ีเปลี่ยนแปลงไปเกิดการแหงแลง พ้ืนท่ีเพาะปลูกลดลง การระบาดของโรคแมลงศัตรู

เพ่ิมข้ึน และมีการใชปจจัยการผลิตมากข้ึน ดังนั้นประเทศท่ีพัฒนาแลวจึงหันมาใหความสำคัญตอการ

พัฒนาระบบฟารมอัจฉริยะมากข้ึน เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพในการผลิตใหเพียงพอกับความตองการของ

ประชากรท่ีเพ่ิมข้ึน ลดปญหาการใชทรัพยากรอยางไมคุมคา โดยมีการเริ่มดำเนินการวิจัยตั้งแตปลาย 

ศตวรรษท่ี 19 ซ่ึงอยูในชวงของการเลือกใชเทคโนโลยีบางเทคโนโลยีในการจัดการฟารม  

Lowen berg (1999) ไดศึกษาถึงการทำการเกษตรโดยใชระบบ Remote-sensing ควบคู

ไปกับการใช GPS ของฟารม ตั้งแตป 1992-1997 เพ่ือแกปญหาผลผลิตตกต่ำ และการใชปจจัยการ

ผลิตท่ี เกินกวาความตองการของพืช ซ่ึงพบวาแนวโนมการใช GPS และ Remote-sensing สำหรับ

ฟารมเพ่ือมุงไปสูการเปนฟารมอัจฉริยะ หรือฟารมท่ีมีการจัดการอยางถูกตองแมนยำนั้นเพ่ิมสูงข้ึน  

Maheswari et al.(2008) ดำเนินการศึกษาการปลูกมะเขือเทศและมะเขือยาวในพ้ืนท่ีเสื่อม

โทรม โดยเปรียบเทียบวิธีการใชเกษตรท่ีมีความแมนยำสูง กับวิธีแบบดั้งเดิมซ่ึงมีระบบการใหปุย 

พรอมน้ำแบบอัตโนมัติตามความตองการของพืช มีระบบการหยอดเมล็ดพันธุท่ีเหมาะสมกับพ้ืนท่ีปลูก 

พบวาผลผลิตของมะเขือเทศและมะเขือยาวสูงข้ึนรอยละ 80 และรอยละ 34 ตามลำดับ โดยเม่ือ

เปรียบเทียบรายไดสุทธิพบวาฟารมท่ีมีการใชระบบฟารมท่ีมีการจัดการอยางถูกตองแมนยำมีรายได

สุทธิสูงกวาฟารมแบบดั้งเดิม คือ รอยละ 39 และรอยละ 28 ตามลำดับ ซ่ึงสงผลใหฟารมมีการใช

ปจจัยการผลิตลดลง สามารถลดตนทุนการผลิตไดในขณะเดียวกันสามารถเพ่ิมปริมาณผลผลิตให

สูงข้ึน ทำใหฟารมมีกำไรเพ่ิมมากข้ึนกวาการใชวิธีแบบดั้งเดิม ซ่ึงมีการคาดการณวาฟารมในอนาคตจะ

มีการนำเอาเทคโนโลยีสารสนเทศมาใชอยางเต็มรูปแบบมากยิ่งข้ึน  

เห็นไดวาการพัฒนาระบบฟารมอัจฉริยะ หรือฟารมท่ีมีการจัดการอยางถูกตองแมนยำ มีการ

ดำเนินการมาแลวต้ังแตปลายศตวรรษท่ี 19 แตก็ยังพบวาตองมีการพัฒนาตอยอดงานวิจัยและธุรกิจ 

ตอมาเรื่อย ๆ เพ่ือใหสอดคลองกับสภาพแวดลอม สภาพอากาศ และประชากรท่ีเปลี่ยนแปลงไป อีก

ท้ังในปจจุบันก็ มีระบบสื่อสารไรสายมากยิ่งข้ึน จึงไดมีการพัฒนาระบบฟารมอัจฉริยะใหสอดคลองทัน

กับยุคดิจิตอล มากยิ่งข้ึน โดยเฉพาะในประเทศท่ีมีการพัฒนาเครือขายสื่อสารไรสายเคลื่อนท่ีเขาสูยุค 

3G และ 4G ยิ่งหันมาใหความสำคัญในการพัฒนาระบบฟารมมากยิ่งข้ึน เห็นไดจากบริษัททางดาน 
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ไอที และเครื่องใชไฟฟาตาง ก็หันมาใหความสนใจในธุรกิจดานการเกษตรมากยิ่งข้ึน เชน กูเก้ิล ฟูจิตสึ 

โซนี่ โตชิบา ชารป พานาโซนิค ฮิตาชิ และเอ็นอีซี (NEC) มีการพัฒนาเทคโนโลยีสารสนเทศดาน

การเกษตร อาหาร และโรงเรือน ท่ีมีการควบคุมการทำงานอัตโนมัติ ท้ังการใหน้ำ ปุย สารกำจัด

ศัตรูพืช เหลานี้ไดถูกพัฒนาข้ึนเพ่ือนนำมาใชกับการผลิตภาคเกษตร โดยบริษัท ฟูจิตสึในประเทศ

ญ่ีปุน เปนท่ีรูจักกันดีในนามของการผลิตสินคาไอที และอิเล็กทรอนิกสก็ไดเล็งเห็นความสำคัญและ

แนวทางในการพัฒนาระบบการผลิตสินคาเกษตร เนื่องจากมีความพรอมในดาน เทคโนโลยีเซ็นเซอร

บันทึกขอมูลโรงเรือน เมคคา- ทรอนิกส หุนยนต ระบบฐานขอมูลดานเกษตร โดยในป พ.ศ.2557 

บริษัท ฟูจิตสึ ไดทำสัญญากับบริษัทเอกชนในประเทศเวียดนาม เพ่ือพัฒนาระบบฟารมอัจฉริยะ โดย

หวังจะใหเปนโมเดลสำหรับการสงออก เทคโนโลยีนี้ไปท่ัวโลก นอกจากฟูจิตสึแลวบริษัทอ่ืน ๆ ใน

ญี่ปุนยังไดรับการสนับสนุนใหมาลงทุนดานการเกษตรในเวียดนาม ดวยการสนับสนุนเงินทุนจาก

ธนาคารมิตซูบิชิ (Vietnamnet, 2015) ในขณะท่ีบริษัทพานาโซนิค ซ่ึงประสบปญหาการแขงขันทาง

การตลาดสินคาอิเล็กทรอนิกสใหกับจีน และเกาหลีใตไดปรับเปลี่ยนชองทางการทำธุรกิจ โดยได

เล็งเห็นชองทางการทำธุรกิจดานการเกษตร จึงไดเริ่มตนพัฒนาการผลิตตนแบบโรงเรือนอัจฉริยะ 

(Intelligent Greenhouse Prototype) เพ่ือใชสำหรับผลิตพืชเปนการคาโดยเปนโรงเรือนท่ีมีการ

ควบคุม และการจัดการอัตโนมัติ มีการพัฒนาโปรแกรมใชสำหรับการควบคุมแผงวงจรการ

ประมวลผลระบบการใหน้ำใหปุยการระบายอากาศภายในโรงเรือนเปนตน โดยคาดวาป 2018 จะ

สามารถผลิตโรงเรือนอัจฉริยะเพ่ือการคาได (CCTV America, 2014)  

 

2.5 ขอมูลที่ไดจากสมารทฟารม  

ขอมูลจากสถานีตรวจวัดอากาศ และสถานีตรวจวัดดินตามจุดตางๆ ท่ีถูกติดตั้งอยูภายในไร 

จะถูกรวบรวมและสงขอมูลแบบไรสายมายังคอมพิวเตอรในบานของเจาของไร โดยสามารถติดตาม

ขอมูลไดแบบเรียลไทมไดหลายชองทาง ท้ังจากโปรแกรมแสดงผลบนคอมพิวเตอรกลางภายในไร หรือ

ดูขอมูลบนอินเทอรเน็ตผานทางเว็บไซตก็สามารถทำได ทำใหเจาของไรสามารถดูแล และจัดการไร

ของตัวเองไดตลอดเวลา ไมวาจะอยูท่ีใดก็ตาม ไมวาจะโดยการใชคอมพิวเตอร แท็บเล็ต หรือสมารท

โฟน  
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ภาพท่ี 2.1 โครงสรางของการทำสมารทฟารม 

 

โครงสรางของการทำสมารทฟารม มีองคประกอบดวยกัน 5 อยางดวยกันไดแก  

1) Data Collection เปนข้ันตอนการเก็บขอมูลของดิน น้ำ แสง ภูมิอากาศ (หมายถึง 

ภูมิอากาศในพ้ืนท่ีเล็ก ๆ ท่ีเรียกวา micro-climate) ผลผลิต เปนตน ดวยวิธีการ และเทคโนโลยีตาง 

ๆ เชนเครือขายเซ็นเซอร สถานีตรวจวัดอากาศ ภาพถายดาวเทียม เครื่องสแกนสภาพดิน เปนตน 

2) Diagnostics เปนข้ันตอนในการวินิจฉัยขอมูล สราง กรอง และเก็บขอมูลท่ีเปน

ประโยชนเขาสูฐานขอมูลซ่ึงมักจะใชเทคโนโลยีภูมิสารสนเทศ  

3) Geography Information System Analysis เปนข้ันตอนในการวิเคราะหขอมูล 

การทำนาย ผลผลิตเชิงพ้ืนท่ี รวมไปถึงการวางแผนจัดการเชนเทคโนโลยี Crop Modeling ซ่ึงจะนำ

ขอมูลตาง ๆ มาทำการโมเดลหาความสัมพันธกับผลผลิตท่ีเก็บเก่ียวได  

4) Precision Field Operations เปนข้ันตอนในการปฏิบัติการตามแผนท่ีวางไวเชนการ

หยอด ปุยดวยรถขับเคลื่อนดวย GPS การใหน้ำแบบโปรแกรม การนำสงปุยหรือยาฆาแมลงดวย แค็ป

ซูลนาโน ซ่ึงสามารถควบคุมการปลดปลอยตามเง่ือนไขท่ีกำหนดเปนตน 

5) Evaluation เปนข้ันตอนในการประเมินผลการปฏิบัติการวามีประสิทธิภาพมากนอย

เพียงใด คุมคาแกการลงทุนหรือไม โดยใชเทคโนโลยีดานการเงินและเศรษฐศาสตรอุตสาหกรรม  
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2.6 เทคโนโลยีที่ใชในการทำเกษตรกรรมความแมนยำสูง  

2.6.1. ระบบกำหนดตำแหนงบนโลก Global Positioning System (GPS)  

เปนเทคโนโลยีในการระบุพิกัดหรือตำแหนงบนพ้ืนผิวโลก โดยใชกลุมของดาวเทียม 

จำนวน 24 ดวง ซ่ึงโคจรรอบโลกในวงโคจร 6 วง ท่ีความสูง 20,200 กิโลเมตรเหนือพ้ืนโลก เครื่องรับ 

GPS เชิงพาณิชยในปจจุบันมีความสามารถในการระบุพิกัดไดแมนยำถึง 1-3 เมตร ซ่ึงเพียงพอตองาน 

ทางดานเกษตรความแมนยำสูง แลวรวมไปถึงเทคโนโลยีรถไถควบคุมดวย GPS เพ่ือพรวนดิน หยอด

ปุย และเก็บเก่ียวบริษัท John Deere ในสหรัฐอเมริกาไดจำหนายระบบรถแทร็คเตอรอัตโนมัติท่ีมีชื่อ 

วา iGuide และ AutoTrac ซ่ึงมีระบบการบังคับการเลี้ยวของพวงมาลัย รวมท้ังอัลกอริทึมตาง ๆ ท่ี

ทำใหรถแทรคเตอรสามารถวิ่งไปวิ่งกลับตลอดท้ังไรตามแผนท่ีและคำสั่งท่ีระบุ โดยสามารถหยอดปุย

หรือยาฆาแมลงใหมีความแตกตางในแตละพ้ืนท่ีไดตามโปรแกรมท่ีกำหนด 

2.6.2. ระบบสารสนเทศภูมิศาสตร Geographic Information System (GIS)  

เทคโนโลยีภูมิสารสนเทศเปนเทคโนโลยีในการรวบรวมและวิเคราะหขอมูลเชิงพ้ืนท่ี 

แลวนำมาแสดงผลในรูปแบบตาง ๆ โดยมีสมรรถภาพอยูท่ีความสามารถในการเก็บขอมูลในอดีต  

ประเทศไทยมีการใชงาน GIS กันอยางกวางขวางโดยเฉพาะในหนวยงานรัฐบาล GIS 

นั้นเคยถูกมองวาเปนของท่ีมีราคาแพงและยุงยากในการนำมาใช ทำไดเฉพาะผูเชี่ยวชาญและตอง

ไดรับการอบรมเปนพิเศษ จนกระท่ังปจจุบันนี้คนท่ัวไปสามารถเขาถึงระบบ GIS ได โดยใชโปรแกรม 

Google Earth ถึงแมผูเชียวชาญดาน GIS จะบอกวา Google Earth เปนเพียงโปรแกรม แสดงผล 

(Visualization) เท านั้ น  ยั งขาดความสามารถด าน  processing ก็ตาม แต เชื่ อวาอีกไมนาน 

ความสามารถดาน processing ขอมูลภูมิศาสตรจะเขาไปอยูใน Google Earth ในสมัยกอนการใช

แผนท่ีและ ภาพถายดาวเทียมเปนเรื่องยุงยาก และเขาถึงไดไมงายนัก อีกท้ังหนวยงานท่ีครอบครอง

ขอมูลเหลานี้ไมเปดเผยขอมูลเปนสาธารณะ  

แตปจจุบัน Google Earth ไดเขามามีบทบาทมากข้ึน โดยเผยแพรขอมูลใหใชโดยไม

คิดคาบริการ การเกิดข้ึนของ Google Earth และ GPS ราคาถูกนำมาซ่ึงธุรกิจใหม ๆ และการเติบโต

ในการนำขอมูลทางภูมิศาสตรไปใชประโยชนรวมกับขอมูลอ่ืน ๆ อยางไมเคยเปนมากอน แตถึง

อยางไรก็ตาม Google Earth ไมไดจงใจออกแบบมาเพ่ือสำหรับนักวิทยาศาสตรหรือเฉพาะเจาะจง 

หากแตมีจุดประสงคสำหรับคนท่ัวไป แตปรากฏวาตอนนี้ Google Earth ไดกลับกลายมาเปน

เครื่องมือสำคัญในทางวิทยาศาสตรไปแลว ดวยเพราะสามารถนำขอมูลเชิงพ้ืนท่ีตาง ๆ มาผนวกใช

รวมกับ Google Earth ไดทำใหตอนนี้บริษัท Google สนใจจะเพ่ิมเติมฟงกชั่นตาง ๆ ท่ีเปนประโยชน

ตอการทำงานทางดานวิทยาศาสตรเขาไปในโปรแกรม เพราะ Google เชื่อวาการเติบโตของการใช

งานโปรแกรม Google Earth ในทางวิทยาศาสตร จะนำมาสูการขยายการใชประโยชนโดยคนท่ัวไป

ในท่ีสุด  
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2.6.3. Remote Sensing หรือ เทคโนโลยกีารรับรูระยะไกล  

เปนเครื่องมือท่ีใชในการเก็บขอมูลพ้ืนท่ีโดยอาศัยคลื่นแสงในชวงความยาวคลื่นตางๆ 

และคลื่นแมเหล็กไฟฟาในรูปแบบตาง ๆ เชนเรดาห ไมโครเวฟวิทยุ เปนตน โดยอุปกรณรับรูเหลานั้น

มักจะติดตั้งบนอากาศยานหรือดาวเทียมเทคโนโลยี Remote Sensing เปนเทคโนโลยีท่ีเหมาะสมกับ

การใชงานในพ้ืนท่ีกวาง หนวยงานท่ีใชโดยมากจึงเปนหนวยงานของรัฐบาลและทหาร ในอดีตนั้น

ถึงแมจะมีการนำเทคโนโลยีนี้มาใชในการเกษตร แตก็เปนการใชในระดับนโยบายโดยองคกรของรัฐ 

แทบจะไมมีการนำมาใชในระดับบริษัท หรือฟารมของเกษตรกรเพราะราคาสูง แตในปจจุบัน

เทคโนโลยี Remote Sensing มีราคาถูกลงมากและใชงานงายข้ึน ในอดีตจะใชเทคโนโลยีนี้จะตอง

ศึกษาในระดับสูง แตปจจุบันเจาของฟารมก็สามารถใชได โดยการสั่งซ้ือบริการจากดาวเทียมของ

เอกชน หรือขอมูลสาธารณะตาง ๆ ท่ีมีใหดาวนโหลดมากมายในอินเทอรเน็ต อยางไรก็ดีเนื่องจาก

ขอมูลจาก Remote Sensing นั้นเปนขอมูลของพ้ืนท่ีกวาง หากจะใชสำหรับพ้ืนท่ียอย ๆ ในระดับ

ฟารม ขอมูลก็จะตองมีขนาดท่ีกวางข้ึนเอาขอมูลดิบท่ีไดจาก Remote Sensing จะเปนสเปคตรา 

(Spectra) ของคลื่นแมเหล็กไฟฟาหรือคลื่นแสงเปนหลักซ่ึงตองอาศัยการแปลความหมายออกมาเปน

ขอมูลท่ีเปนประโยชนเชนขนาดและความหลากหลายของพ้ืนท่ี เกษตรกรรม ชนิดของพืชท่ีมีการ

เพาะปลูกความชุมชื้นของดิน เปนตน 

2.6.4. Proximal Sensing หรือ เทคโนโลยกีารรับรูระยะใกล  

เปนเทคโนโลยีท่ีอาศัยเซ็นเซอรวัดขอมูลตาง ๆ ไดโดยตรงในจุดท่ีสนใจ เชน เซ็นเซอร

ตรวจอากาศ (Weather Station) เซ็นเซอรวัดดิน (Soil Sensor) เซ็นเซอรตรวจโรคพืช (Plant 

Disease Sensor) เซ็นเซอรตรวจวัดผลผลิต (Yield Monitoring Sensor) เซ็นเซอรเคมี (Chemical 

Sensor) เปนตน เซ็นเซอรเหลานี้สามารถท่ีจะนำมาวางเปนระบบเครือขายไรสาย (Wireless Sensor 

Network) โดยนำไปติดตั้งหรือปลอยในพ้ืนท่ีไรนา เพ่ือเก็บขอมูลตาง ๆ เชนความชื้นในดิน อุณหภูมิ 

ปริมาณแสง สารเคมี เปนตน ซ่ึงเซ็นเซอรไรสายขนาดเล็กเหลานี้สามารถนำไปวางใหครอบคลมุพ้ืนท่ี

ฟารม เซ็นเซอรไรสายท่ีวงการอุตสาหกรรมเรียกกันวา “ฝุนฉลาด” (Smart Dust) ท่ีสามารถสื่อสาร

และสงผานขอมูลใหแกกันและกันได  

หากมีการสอบถามขอมูลไปยังเซ็นเซอรท่ีอยูใกลท่ีสุดเพียงตัวเดียว ขอมูลท้ังหมดของ

เซ็นเซอรทุกตัวก็จะสามารถถายทอดมายังศูนยบัญชาการของฟารมไดทันที บริษัท Accenture แหง 

ประเทศสหรัฐอเมริกาไดสาธิตโดยการนำเอาเซ็นเซอรขนาดเล็กนี้ไปโรยไวในไรองุนสำหรับผลิตไวน ท่ี

ชื่อวา Pick berry ในมลรัฐแคลิฟอรเนีย ในแปลงสาธิตนั้นใชเซ็นเซอร 17 ตัว ครอบคลุมพ้ืนท่ี ซ่ึงมี

รูปรางเหมือนหัวมาจำนวน 10 ไร โดยสามารถเรียกดูขอมูลไดจากเว็บ เบื้องตนเครือขายเซ็นเซอรใช

เพ่ือเก็บขอมูลเรียลไทมเทานั้น แตตอไปมันสามารถท่ีจะใชในการควบคุมการเปดปดวาลวน้ำโดย

อัตโนมัติ เพ่ือใหน้ำแกตนพืชในปริมาณท่ีเหมาะสม ซ่ึงการควบคุมนี้ยังสามารถทำใหมีความสัมพันธ
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กับขอมูลพยากรณอากาศในทองถ่ินดวยก็ไดเชนหากทราบวาจะมีฝนตกวาลวน้ำจะปด เครือขาย

เซ็นเซอรเหลานั้นยังอาจใชเฝาระวังโรคพืช โดยตรวจจับโมเลกุลตัวบงชี้บางชนิดท่ีสื่อวาพืชกำลังจะ

เปนโรคกอนท่ีจะลุกลามใหญโต เซ็นเซอรจิ๋วเหลานี้หากนำมาใชกันอยางกวางขวาง มีการเชื่อมโยง

ขอมูลจากแตละฟารมมายังผูใหบริการน้ำอยางกรมชลประทาน ก็จะชวยใหการจัดการน้ำ เปนไป

อยางมีประสิทธิภาพซ่ึงระบบ GIS (Geography Information System) จะชวยใหทราบวากรม

ชลประทานมีน้ำพอเพียงตลอดฤดูผลิตหรือไม  

2.6.5. Variable Rate Technology (VRT) หรือเทคโนโลยีการใหปุย /น้ำ/ยาฆาแมลง ตาม

สภาพความแตกตางของพ้ืนท่ีเทคโนโลยีนี้ มักจะใชรวมกับเทคโนโลยี GPS เชน รถไถท่ีใหปุยแตกตาง

กันตามสภาพความอุดมสมบูรณของพ้ืนท่ี โดยอาจมีการทำแผนท่ีดิน (Soil Mapping) กอนหนานี้ดวย

เครื่องสแกนหนาดินท่ีติด GPS จากนั้นขอมูลสภาพดินจะถูกเก็บไวในแผนท่ี แลวสงใหรถไถท่ีหยอดปุย 

โดยรถหยอดปุยท่ีติด GPS จะรับขอมูลวา ณ ตำแหนงใดควรใหปุย N, P และ K ในอัตราท่ีแตกตางกัน

อยางไร การใหยาฆาแมลงก็อาจจะโปรแกรมใหมีความแตกตางกันไดตามประวัติการระบาดของแมลง 

การใหน้ำก็สามารถใชเทคโนโลยีนี้ไดเชนกันโดยอาจใชรวมกับเทคโนโลยี Proximal Sensing  

2.6.6. Crop Models and Decision Support System (DSS)  

เปนเทคโนโลยีท่ีบูรณาการเทคโนโลยีท้ัง หมดท่ีกลาวมาขางตนเขาไวดวยกันเพ่ือใชใน

การ ตัดสินใจวาจะทำอะไรกับฟารมเม่ือไรอยางไร นอกจากนั้นเทคโนโลยีนี้ยังมีความสามารถในการ

ทำนาย ดวยวาผลผลิตจะเปนอยางไรตอไปโดยอาศัยขอมูลจากอดีตวาหากดิน ฟาอากาศ น้ำฝนเปน

อยางนี้ผลผลิต ของฟารมจะเปนอยางไร  

ในอดีตนั้นไดอาศัยสิ่งท่ีเรียกวา ภูมิปญญาชาวบานมาตลอดหากแตดวยสภาพ

ภูมิอากาศท่ี เปลี่ยนแปลงไปไดทำใหวิธีการดังกลาวไมอาจใชไดผล ระบบ DSS นี้ จะทำการรวบรวม

ขอมูลจากอดีต มาผสมกับขอมูลแบบ Real Time ท่ีอานไดในปจจุบัน และอาจผสมผสานกับขอมูลท่ี

ไดจากหนวยงานของรัฐ เพ่ือเสนอใหเจาของฟารมทำการตัดสินใจอยางใดอยางหนึ่งกับฟารม เชน

สถานีตรวจอากาศในฟารมอาจตรวจพบวาจะมีฝนตก อีกท้ังขอมูลพยากรณอากาศท่ีดาวนโหลดมาก็

บงบอกฝนตกหนักดวย ระบบ DSS ก็จะทำการตัดการใหน้ำ โดยมีการแจงเตือนตอเจาของฟารมวาจะ

มีฝนตกหนักในไมชา เพ่ือท่ีเจาของฟารมจะตัดสินใจเตรียมการเพ่ือลดความเสียหายท่ีอาจเกิดข้ึน 

ระบบ DSS อาจจะฉลาดเพ่ิมไปอีกข้ัน โดยอาจทำนายราคาพืชผลในปนี้หรือปตอไปไดภายใตสภาพ

อากาศท่ีเกิดข้ึน  

 

2.7 เทคโนโลยี Micro - Climate  

การนำเอาขอมูลทางดานภูมิศาสตร และสภาพภูมิอากาศ มาหาความสัมพันธ กับผลผลิตท่ี

เกิดข้ึนจากเกษตรกรรม โดยมีสมมติฐานวาปจจัย เหลานั้นมีผลโดยตรงกับปริมาณและคุณภาพของ
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ผลผลิต ขอมูลท่ีนาจะเก่ียวของกับการผลิต ไดแก ปริมาณแสงท่ีพืชไดรับ ปริมาณน้ำฝนท่ีตกลงไป 

และปริมาณน้ำท่ีระเหยข้ึนมาลักษณะของดินท่ีเพาะปลูก ซ่ึงขอมูลเหลานี้สามารถไดมาจากดาวเทียม 

และสถานีวัด เปนงานท่ีนาจะพัฒนาข้ึนในประเทศไทยใหเกิดความเขมแข็ง ตัวอยางท่ีคณะวิจัยของ 

ดร. กฤษณะเดช เจริญสุธาสินี แหงมหาวิทยาลัยวลัยลักษณ ไดเคยศึกษาไดแก การศึกษารอบการ

ปลูกของมังคุด โดยนำขอมูลภูมิศาสตร และสภาพภูมิอากาศของสวนมังคุด ในแปลงปลูกภาคใต ภาค

ตะวันออก และภาคอีสานตอนลาง มาหาความสัมพันธกับผลผลิตมังคุด โดยการสรางโมเดลท่ีเรียกวา 

“โมเดลของน้ำท่ี พืชใช งานไดจริง” (Plant Available Water – PAW) นำมาสูการสนับสนุน

สมมติฐานท่ีวา มังคุดเปนพืชท่ีเก็บเก่ียวไดเพียงปละหนึ่งครั้งเทานั้น และสามารถทำนายไดวาหากปใด

มีฝนตกและมีการท้ิงชวงท่ีดีพอจะมีผลผลิตมังคุดท่ีดี และผลผลิตมังคุดจะแยหากมีฝนชุกจนเกินไป  

ขอมูลสภาพภูมิอากาศท่ีไดจากดาวเทียม เปนขอมูลเฉลี่ยเชิงพ้ืนท่ีบริเวณกวาง ซ่ึงความจริง 

แลวในฟารมหรือไรนา ท่ีมีขนาดใหญท่ีแมจะอยูในพ้ืนท่ีเดียวกัน ก็ยังอาจมีผลผลิตท่ีแตกตางกันในแต

ละพ้ืนท่ียอย ๆ ไดดังนั้นจึงตองมีการเก็บขอมูลสภาพแวดลอม ณ พ้ืนท่ีจริงดวยในเวลาแบบเรียลไทม 

ปจจุบันเซ็นเซอรตรวจสภาพอากาศ หรือ Weather Station ไดพัฒนาไปมาก ทำใหสามารถสงขอมูล

แบบไรสาย จากสถานท่ีติดตั้งในสวนใหมายังบานเจาของได ท้ังนี้ไดมีการพัฒนาไปหลายรูปแบบ เชน

มีการลดขนาดใหเล็กลง และสามารถเชื่อมเครือขายขอมูลแบบตามใจชอบ หรือแบบ ad hoc เชน

หากนำเซ็นเซอรเหลานี้ไปติดตั้งตามจุดตาง ๆ ขอมูลท้ังหมดจะกระโดดไปมาจากจุดหนึ่งไปอีกจุดหนึ่ง 

จนมาถึงคอมพิวเตอรของเจาของสวนได ทำใหเซ็นเซอรไรสายนี้ สามารถนำไปติดตั้งครอบคลุมพ้ืนท่ี

ไดกวาง ขอเพียงใหเซ็นเซอรแตละตัวอยูในรัศมีทำการของเซ็นเซอรอีกตัวก็พอ เซ็นเซอรตรวจสภาพ

อากาศ จะบันทึกขอมูลและรายงานผลมายังบานเจาของสวน ทำใหสามารถตัดสินใจไดทันทวงที เชน

ในประเทศสหรัฐอเมริกา มีการนำไปใชในสวนองุน และสามารถทราบลวงหนาถึงน้ำคางแข็ง ท่ีจะ

เกิดข้ึน และนำไปสูการปกปองผลผลิต 

การประยุกตใชเซ็นเซอรตรวจสภาพอากาศแบบ Micro-climate Monitoring ไดแก ขอมูล

อุณหภูมิในดินและในอากาศ ความชื้นในดินและในอากาศ ความเขมแสง ความเร็วลม ความดัน

อากาศ และการนำไปใชหาความสัมพันธกับสภาพผลผลิต ซ่ึงคณะผูวิจัยไดพัฒนาซอฟตแวรสำหรับใช

วิเคราะหขอมูล พยากรณอากาศ ณ ตำแหนงของฟารมวาจะเกิดอะไรข้ึน รวมไปถึงการสื่อสารขอมูล

ผานระบบอินเทอรเน็ต เทคโนโลยี Micro-climate Monitoring นี้ สามารถนำมาใชควบคุมและ

จัดการการเปดปดระบบรดน้ำสำหรับพืชไดโดยวิเคราะหจากความตองการน้ำของพืชภายใตสภาพ

อากาศแบบนั้น ๆ หากเปนฟารมปศุสัตว ก็สามารถนำมาใชตัดสินใจเปด-ปดระบบระบายอากาศ หรือ

ยาฆ าเชื้ อโรค เปนตน  คณะผู วิจัยประกอบดวยทีมงานของนักวิทยาศาสตร  วิศวกร และ 

นักคอมพิวเตอร ทำใหสามารถพัฒนาท้ัง ระบบซอฟตแวร และฮารดแวรได โดยสามารถพัฒนาระบบ 

ใหเหมาะกับโจทยของเกษตรความแมนยำสูงท่ีผูใชตองการ เชนโปรแกรมควบคุมการจายน้ำในฟารม
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และไรนาตามขอมูลวิเคราะหจากสภาพแวดลอม หรือการควบคุมระบบอ่ืน ๆ ในฟารม โดยอาศัย

ขอมูลจากสถานีตรวจอากาศ และเครือขายของเซ็นเซอรโมเลกุล รวมไปถึงขอมูลจากดาวเทียมตาง ๆ  

การวิจัยนี้ไดรับแรงบันดาลใจ (Mental Support) องคความรูดานการปลูกและดูแลสวน

ผลไมอินทรีย จากสวนปถวีโมเดล ดังนั้นระบบสมารทฟารม (SMART Farm System) จะบูรณาการ

ขอมูล  Micro climate และ Mesoclimate จากเครือขายเซ็นเซอรไรสาย (Wireless Sensor 

Networks) ท่ีติดตั้งตามจุดตาง ๆ ภายในไรนา (ขอมูลอุณหภูมิ ความชื้นในดินและในอากาศ แสง ลม 

น้ำฝน) กับขอมูลอุตุนิยมวิทยา Macroclimate (เรดารขอมูลดาวเทียม โมเดลสภาพอากาศ) ท่ีมีอยู

บนอินเทอรเน็ตและนำเสนอตอเกษตรกร เจาของไร ผานทางเว็บไซต โดยจะมีการเก็บขอมูลเปน

ฐานขอมูลของไร เพ่ือใชประกอบการ ตัดสินใจและดำเนินกิจกรรมตาง ๆ การวางแผนการเพาะปลูก

การใหน้ำใหปุยและยา 

 


