
 
 

 
บทท่ี 4 

ผลการวิจัย 

. 
  
การด าเนินการวิจัยการตรวจจับภาพ 
 

 การส ารวจพ้ืนที่จัดเก็บข้อมูลในการวิจัย การรวบรวมข้อมูลในการวิจัย ได้เลือกพ้ืนที่ในเมือง
จังหวัดจันทบุรี  และเจาะจงพ้ืนที่ที่ผู้คนจะสัญจรไปมาจ านวนมากในแต่ละวัน และการออกแบบและ
พัฒนาระบบจากนั้นผู้วิจัยจึงได้น าโมเดล YOLOv5 ดังกล่าวมาประยุกต์ใช้ในการรู้จ าสามารถน ามา
แสดงตามขั้นตอนการด าเนินงานวิจัยในภาพที่ 4.1  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
ภาพที่ 4.1 ขั้นตอนการด าเนินงานวิจัย 

เริ่มต้น 

สิ้นสุด 

เก็บข้อมูลภาพ 

ปรับขนาดรูปภาพ 

ก าหนดป้ายก ากับภาพ 

แบ่งชุดข้อมูลฝึกฝนและทดสอบ 

ฝึกฝนโมเดล และทดสอบโมเดล 
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 จากขั้นตอนการด าเนินงานวิจัยในภาพที่ 4.1 การเก็บรวบรวมชุดข้อมูลประชากรในการ
สัญจรยังพื้นที่ท าการทดลองระบบนั้นจะต้องได้รับการอนุญาตจากเจ้าของข้อมูลก่อนด าเนินการดังนั้น
ทางทีมผู้วิจัยจึงได้รวบรวมข้อมูลที่เป็นชุดข้อมูลตัวอย่างมาเพ่ือฝึกฝนข้อมูลเบื้องต้นดังภาพที่ 4.2  
จากการรวบรวมข้อมูลภาพถ่ายจ านวนชุดข้อมูลฝึกจะถูกน าไปปรับขนาดของภาพถ่ายที่จะใช้โดยมี
ขนาดภาพเท่ากับ 640x640 พิกเซลเท่ากันทุกภาพ จากนั้นท าป้ายก ากับรูปภาพ (Label) ดังภาพที่ 
4.3 เมื่อได้ภาพมาแล้วในกระบวนการต่อไปคือการท าป้ายโดยเป็นขั้นตอนของการก าหนดต าแหน่ง
และขนาดของวัตถุในภาพ ขั้นตอนนี้จะใช้หน่วยความจ าหลักของเครื่องคอมพิวเตอร์ที่ก าลัง
ด าเนินการและหน่วยประมวลผลกลางที่สูง ซึ่งอาจใช้เวลานานในขั้นตอนนี้ดังภาพตัวอย่าง 

 
 

 

 

ภาพที่ 4.2 ตัวอย่างภาพที่ใช้ในการฝึกฝน 
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ภาพที่ 4.3 ตัวอย่างภาพทดสอบการฝึกและท าป้ายข้อมูล 

 
 การเขียนป้ายก ากับในภาพที่จัดท าก าหนดต าแหน่งและขนาดดังตัวอย่างชุดค าสั่งด้านล่างนี้ 
 

{ 
    "boxes": [ 
        { 
            "label": "maskblue2", 
            "x": "137.50", 
            "y": "159.38", 
            "width": "193.75", 
            "height": "268.75" 
        } 

    ], 



24 
 

    "height": 432, 
    "key": "ajjo2.PNG", 
    "width": 288 

} 

 

ผลด าเนินการวิจัย  
 

   การด าเนินการทดลองระบบได้ก าหนดขอบเขตพ้ืนที่ของสภาวะแวดล้อมเป็นบริเวณเฉพาะ
จุดบริเวณที่คนเดินผ่านเท่านั้นในการทดลองระบบ โดยเป็นการเดินแบบที่มีทิศทางการเดินแนวตั้ง
กล้องวิดีโอ ในส่วนของระบบที่ตั้งอุปกรณ์ไว้เพ่ือความสะดวกและง่ายต่อการตรวจจับโดยทิศทาง 
การเดินได้ก าหนดระยะห่างไม่เกิน 5 เมตรและพ้ืนที่ว่างให้เหมาะสมกับระยะความสูงของกล้อง
ตรวจจับภาพวิดีโอที่มีขนาดเท่ากับ 480 พิกเซลและมีความสอดคล้องกับความเร็วของการประมวลผล
ภาพจากความสามารถในการประมวลผลที่มีอย่างจ ากัดของวิดีโอที่ใช้ในงานวิจัยมีความยาวเวลา
ทั้งหมดไม่เกิน 3 นาที ซึ่งจากกระบวนการฝึกเป็นขั้นตอนที่ต้องใช้มุมภาพให้ได้ครบทุกมุมโดยรอบ
ทั้งนีเ้พ่ือการฝึกฝนภาพให้มีประสิทธิภาพมากขึ้นในการท างานดังผลลัพธ์ตามภาพตัวอย่างที่ 4.4  

 

 
 

ภาพที่ 4.4 ตัวอย่างภาพการตรวจจับผู้สวมใส่หน้ากากอนามัย 



25 
 

กระบวนการท างานหลักของระบบเริ่มต้นที่กล้องตรวจจับไวล์เลสท าการตรวจจับภาพและ 
ส่งข้อมูลภาพไปยังระบบตรวจจับผู้ไม่สวมใส่หน้ากากอนามัยเมื่อระบบตรวจจับผู้ไม่สวมใส่หน้ากาก
อนามัยได้รับภาพจากกล้อง ดังภาพที่ 4.5 การออกแบบตรวจจับบุคคลที่ไม่สวมใส่หน้ากากอนามัย 
จากนั้นระบบจะท าย้อนกลับเพ่ือท าการประมวลผลซ้ า  

 

 
  

ภาพที่ 4.5 แจ้งเตือนตรวจจับบุคคลไม่สวมหน้ากากอนามัย 
 

ผลการทดสอบและวัดผล 
  

 โดยมีบุคคลตัวอย่างเดินคนเดียวเพ่ือตรวจสอบความแม่นย าในระยะของการตรวจจับวัตถุ
บุคคลและหน้ากากอนามัย และการเดินพร้อมกัน 2 คน ผลรวมจ านวนนับคน 30 คน และ 
การตรวจวัดประสิทธิภาพของระบบโดยมีประสิทธิภาพด้านความแม่นย าในการตรวจจับจ านวนโดย
เปรียบเทียบข้อมูลจากจ านวนบุคคลที่นับได้จากระบบกับจ านวนบุคคลทั้งหมดที่เดินจริงทั้งหมด 
อัลกอริทึม YOLO ท าการตรวจจับบุคคลจากวิดีโอที่บันทึกมาจากกล้องเว็บแคม (Webcam) โดยที่
ผลลัพธ์ของการตรวจจับข้อมูลภาพมีลักษณะขึ้นกับชนิดของวัตถุและต าแหน่งของวัตถุ จากนั้น
พิจารณาเฉพาะวัตถุที่ตรวจพบเป็นบุคคล โดยค านวณจากการเปลี่ยนแปลงของต าแหน่งจากจุด
กึ่งกลางวัตถุ โดยการค านวณจะใช้ทิศทางการเคลื่อนที่ของวัตถุและเมื่อวัตถุเคลื่อนที่ผ่าน เมื่อน า
ข้อมูลการทดลองมาวิเคราะห์ผลแสดงดังตารางที่ 4.1 โดยมีการก าหนดการทดสอบจ านวน 10 ครั้ง 
ในแต่ละเหตุการณ์ซึ่งเหตุการณ์แรกทดสอบตรวจจับผู้ไม่สวมใส่แบบเดี่ยว เมื่อได้ผลการทดลองแล้ว 
ให้ด าเนินการในเหตุการณ์ตรวจจับผู้สวมใส่หน้ากากอนามัยเดี่ยว เมื่อครบจ านวนครั้งที่ได้ก าหนดให้
ทดลองไม่สวมใส่หน้ากากอนามัยคู่ สวมใส่หน้ากากอนามัยคู่ และผู้ไม่สวมใส่หน้ากากอนามัย 
ปนในกลุ่ม 
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ตารางท่ี 4.1 การหาค่าความถูกต้องตามเหตุการณ์ตรวจจับหน้ากากอนามัยแบบเรียลไทม์ 
 

เหตุการณ์การ
ตรวจจับของระบบ 

การทดสอบครั้งที่  ค่าเฉลี่ยความ
แม่นย า (%) 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

ไม่สวมใส่หน้ากาก
อนามัยเดี่ยว / / / / / / / / / / 100 
สวมใส่หน้ากาก
อนามัยเดี่ยว / / / / / / / / / / 100 
ไม่สวมใส่หน้ากาก
อนามัยคู่ / / / / / / / x / / 90 
สวมใส่หน้ากาก
อนามัยคู่ / / / / / / / / / / 100 
ไม่สวมใส่หน้ากาก
อนามัยปนในกลุ่ม x / / / / / / / / / 90 

ค่าเฉลี่ยแบบเรียลไทม์ 96 
  
 ผลการประเมินมีการวัดผลจากแบบสอบถามทั้งหมด 3 ส่วนนั้นสามารถสรุปผลความพึงพอใจ
ด้านเจ้าหน้าที่ผู้ปฏิบัติงาน โดยมีระดับความพึงพอใจในความมีมนุษยสัมพันธ์ที่ดีสุภาพและเป็นมิตร 
ในระดับดีมาก มีความเอาใจใส่  กระตือรือร้น และเต็มใจในการให้บริการ ในระดับดีมาก ให้บริการ
ด้วยความสะดวก  รวดเร็ว ในระดับดีมาก มีความรู้  ความเข้าใจให้ค าแนะน าและตอบข้อซักถามตรง
กับความต้องการ ในระดับดีมาก ด้านกระบวนการโดยประเมินข้ันตอนการวิจัย พบว่ามีระดับความพึง
พอใจในขั้นตอนและระยะเวลาในการปฏิบัติงาน ในระดับดีมาก มีความชัดเจนและโปร่งใส ในระดับดี 
และมีการประชาสัมพันธ์และเผยแพร่ข้อมูลอย่างต่อเนื่อง ในระดับดี  ด้านสิ่งอ านวยความสะดวก 
พบว่ามีระดับความพึงพอใจในอุปกรณ์ เครื่องมือที่ทันสมัยและรวดเร็วในการปฏิบัติงาน ในระดับดี
มาก สถานที่ท างาน สะอาด เป็นระเบียบ และความชัดเจนของป้ายแสดงในระดับดี โดยสภาพรวม
ทั้งหมดมีความพึงพอใจระบบดี 


